
Adaptarea de Impedanta



( )
( )ljRZ

ljZR
ZZ

L

L
in β

β
tan
tan

1

1
1 +

+
=

( ) ( )( )
( ) ( )( )LL

LL

in

in

RZZljZRZ
RZZljZRZ

ZZ
ZZ

0
2
101

0
2
101

0

0

tan
tan

+++
−+−

=
+
−

=Γ
β
β

LRZZ 01 =

θcos
2 0

0

ZR
ZR

L

L −≈Γ

0

0

2

2

1
cos

ZR
RZ

L

L

m

m
m −Γ−

Γ
=θ

π
θ 02 f

f m
m =

( )
⎥
⎥
⎦

⎤

⎢
⎢
⎣

⎡

−Γ−

Γ
−=

−
=

Δ

0

0

2
0

0

0

2

1
arccos422

ZR
RZ

f
ff

f
f

L

L

m

mm

π

Transformatorul in sfert de lungime de unda



EXEMPLU
Să se proiecteze un transformator de adaptare cu o singură secţiune, care să 
adapteze o sarcină de 10Ω la o linie de 50Ω, la frecvenţa . Determinaţi banda 
fracţională pentru care . 5.1≤SWR
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TEORIA REFLEXIILOR MICI
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Transformator cu mai multe secţiuni
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Transformatorul binomial
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EXEMPLU

• Să se proiecteze un transformator binomial 
cu trei secţiuni care să adapteze o sarcină 
de 50Ω la un fider de 100Ω şi să se 
calculeze banda de trecere pentru 05.0m =Γ



Solutie
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Circuitul



Simularea



Transformatorul Chebyshev

• Polomoame Cebyshev
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Polinoamele Chebyshev folosite n proiectarea 
transformatorului de adaptare
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Proiectarea unui transformator de adaptare de tip 
Chebyshev

⇒
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Exemplu

• Să se proiecteze un transformator 
Chebyshev , cu trei sectiuni, care să 
adapteze o sarcină de 100 Ω la o linie de 
50 Ω, cu un 05.0=Γm



Solutie
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Circuitul



Simularea
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